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U ovom radu provedena je teorijska i eksperimentalna analiza
slijeganja oslonaca kontinuiranog grednagte X <}&]*S ] u §}
*Jo U JIA v i & }E]i*ll] u} ol %E}E pv E |
e i Aoi vip peoli e0]i P vi i viP } SCE] }eo}v |
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kod kojeg su se za zadane vrijednosti slijeganja pojedinih oslonaca
mjerile reakcije u osloncima. Dodavanjem, a potom uklanjanjem
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Usporedbom rezultata dobivenih teorijskim modelom sa rezultatima
provedenog eksperimenta pokazano je da teorijski model sa
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Abstract:

In this work, a theoretical and experimental analysis ofdblement

of supports of a continuous beam was carried out. Using the force
method, a theoretical model waslerived for the calculation of
reactions in the supports that occur due to the settlement of one of
the three supports, taking into account the contribution of its own
weight. For the purpose of validating the theoretical model,
experiments were carried dwn a scaledlown physicaimodel where
the reactions in the supports wemmeasuredfor given value®f the
settlement of individual supports. By adding and then remoximey
settlement, linear elastic behawio was observed in the experiment,
exactly agpredicted bythe theory. By comparing the results obtained
by the theoretical model with the results of the conducted
experiment, it was shown that the theoretical model can predns
real behaviar with a satisfactory accuracy.

Key words:

Settlement,statically indetermined system, force method, unit force
method, experiment.
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1.UvOD

Slijeganje predstavlja pomak (deformaciju) tla prema dolje zbog
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Slikal:Vrste slijeganja [1]



Suprotno tome je nejednoliko, tj. diferencijalno egpnje (Slika 1.b).
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tome provedena mjera stabilizacije tornja [3].

Slika2:Kosi toranj u Pisi; diferencijalno slijeganje [2]
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Prikaz teorijskog modela podijeljen je u nekoliko poglavlja odo
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Nakon toga prikazan jekeperimentkoji je provedenna umanjenom
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of | ,, S + 4z + i)k | 2@ + i)k | SG1 + 2k [530n + 100 +ia)k | 6 6
I o - +i7 1k (ks + k) + jska]

Slika4W d o] Jv8 PE o | us}pus E*“ P]

22 WE]Jui v usS} e<]Jo M4 eOHd il e0]i P vi }eo0}v
v} E V]Z epues A

< I} ] % @&} o u «o0]Ji P vi S S]I] v} E V}IP epe
ud}jusel]oUT Vv]i V%puS 8 3] 1] Y& & vie] I}v
strioslonca% E $A & u} p 8 3] 1] } & oslongalkodvi vi u
kojeg dolazi do slijeganfa dodavanjem sile skoja je jednaka reakciji
ulo}vi v}P }eolv X Kev}Av] eped3 A Ei “ A u} %o
E Av}s 1T 8 81} } & piu} ulu V3 WPhralEine @ u
mjestu uklonjenog oslonca dodajemo sifé= 1 i time definiramo

i Jv] v] epe3 A o i J\EH v]wi WX3Zi “ A viu i ]Jv]
sustava dobivamo vrijednosti moment8@ Kako smo pretpostavili da
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. e0]i T 8} v} }vi }eo}v 1}i P eu} plo}v]o]
|}Ju% S] Jov}eS] ~u o i *0]i P vi o %o}eS |

Ua+ 15 ®B 5= 4 (4)

gdje umjesto nule, na desnoj strani imamo vrijednost slijeganja onog

}eo}v 1}i P eu} plo}v]o]X Z | Jig p }eo}v p I}i] o
I3v v} JIE 118] | }

LY )

e }P 0o I*“ P @& lpuli A vi }A i%@E} 0o s ]u}
zapisatiu obliku dvije zasebne komponentao

TN TS ©

gdjeje prva komponenta doprinos slijegamalonca a drugadoprinos
A Vviel}P }%38 E vi X 1o U py eop ip *0]i P vi |
}eolv Ju U 3Ju ]V %@E I vi I}i pIE}Mpi < Ali v

Il vu@Ju} pdi i A viel}]P }%3}E VEWPEiX v {
i v 1 ])jednak nuli.

h eojip Ju u} J*S8}AE u v} eo0]i P vi A]* }eo
%}eSU% |  u} %}IVIA]E] 1 <A }eo}v U I}v v E

principu superpozicije.



23.K E JAvi & | ]i p}eolv Ju I1}vE]VH]E VIP v
slijeganja oslonaca

Slika5% E]1 Tui i V%S *3 STIMSIVILTEE W v}e % E
dva polja
&
A A 2 PR &
\ A3 4
S L , Lq ,
Slika5W : v% ps 3 8] 1] v} E v eped Av SE] }

rasponima.sgi .g

Poznato je nekoliko ulaznih podataka, a tostijeganje 4bilo kojeg od
triosloncg u} po 0 *3] v}eSYIJU B % E VIP % E i |
bihvanjsko}% 3 E <«vip }AIu E H % E $%}e3 A]S]

N

Ao +8]%8 & T]v U o] }% v]&} 8} u}l ]3] tev I} &

rasponi.si .g slijedom.”pe3 A u} EJi “]18] 1 eop i +0]i P
} Ep v]Z }eo}v ~Ei “vi }E v | eop i }eo
i v)e& Av) I}E]+3]8] 1 1 eop i +0]i P vi }eol}v
slijeganja centralnog oslonca (B).

Reakcije#, $ i % }iv A SJu} v 1T v}u I}vE]vH]E v}t

Vie W I}i] i % $]®] vX Z 1 1i ] ulw V&uec}A
} v}e]$] e Vv }ev}Av] epes AU E |]i ] u}u
potezom i indeksomci® } v}e]3] e Vv epe3 A ¢ i ]v] v]

%

2.4. Slijeganjegbonca A
h eop ip eo0]i P vi }aporfe uklanjamo oslonac A te
dodajemo silu: s koja je u}A}u eop ip i v | #E Takdu]

10



FevIAv] ep

3 A AVLERSUY i VvETAVI® Tpl]uiup
} 1]JE Ao 3]

Su 3ql]jvp PE

|zrazi zaeakcije u osloncima osnovnog sustava su

$|a:Q@§6>TA’ (7)
%= QBT ®)

gdje je
3LM®R.cE .g4; (9)

Nastavno na dobivene izrazerta se dijagrany 5 Na rasponu.g,
]li PE u-+ %} v}e3 Aoipgerastawnajtrokutiparabolu
E 10] ]13]1Z %o(GHkal®).ld} i A Tv} vi%bdy Adshije
primjene metode VE “ Blika 3.

11



L , Ly

Slika6: Slijeganje oslonca A, osnovni sustav

E ui *3u plo}vi vIP o T i 3= 1te se kofaakvog

i Jv] V}IP eped8 A U ]1}e8 Aoi ip ] Ao +3]8u 3 1]v
dijagram momenta /%2(Slika 7);izrazi za reakcije u osloncima

i Jv] VIP epes8 A oy

|5:AT>.A (10
o= F. (11)

v 1T 1lu% 3] Igtesie3]
Gat 15 ®Bs= A (12

12



odkudase:su}l JIE 1]18] | }
7

=Y (13
0.

:5L

X, = .

Slika7W ~0]i P vi }eo}v Ui Jv] v] epes A

Ai A  %}Iv § %} s&otinb}i ha slijeganje upravo onog
osloncal}i P eu} plo}v]o] v « ulu %} .M@Ed}volsjo -
sjednaka je#;, X WEAS P}S}A JIE 1 % E u $too] ] ]v
na temelju oblika dijagama(Slika4, S ]i oi vi u ]*S]Z « [EuS}
savijanje EVrlo jednostavno se definipa Usi B s Kod U odnosno
kombinacije dijagrama/ ;i /%8 narasponu .simamo kombinaciju
parabole (dijagrany ) i trokuta (dijagram/?9). Prema tablici integrala

to je kombinacija 8b gdje je a jednak, | jednak Fﬁ;', a kjednak-

.5 Na rasponu BC kombinira se trokut s trokutom (kombinacija 3c u
tablici) i parabola s trokutom (kombinacija 7c u tablibiq biodredili
fleksiju B 5 dijagram/%2kombiniramo sam sa sobom ponovno putem
tablicaintegrala. Primjera radit na rasponu.simamo kombinaciju
trokuta samim sa sobom (dijagrani’®. Sukladno tablici vrijedi

13



kombinacija 2b gdje je a jednak @ok suj i k jednakiF .5 S obzirom
da dijagram/%2kombiniramo sansa sobom, predznake ne treba pisati
i E vl pA]i | WBvrijednodiiidisie

<}v v}U } ighazviall,su

®\0 @J@ ad ' @
l%aze,—/‘l @a . s ) (14)

a za B svrijedi

AL Ad (19
LEY

A i ]I i v 1T ~iie o:}}oddodsdrijednost nepoznate
reakcije#;. Na kraju, putem superpozicijpogu sedobiti prestale
dvije reakcije$; i % prema danim izrazima

$=$at 5 &P (16)
%= %s+ 5 PP (17)

2.5. Slijeganje oslonca B

h eOopg g }e0}v %ahabpgat ohome kojeg smo korisitili
kod slijeganja oslonca Ala mjestu oslonca B postavlja se silgkoja
je sada jednaka reakcify; (vidi sliku 8) Izrazi za reakcije osnovnog
sustava slijeganja osloncaB

#I a— /f’a I (18)

14



gdje je

El}v Ei“ A vi }ev}AVIP epe3 A } E pi o
dijagram/ ;.

Slika8: Slijeganje oslonca B, osnovni sustav

e i Jv] v] *pe8 A ]Ju u} pestavljanje sile:® na mjesto

}eo}lv U Ei “Avi $I1AIP <5 3]1] } @ v}P

i v T]1]E AvisT 1 MM AE U I & |1]i YAYP i v
sustava su

15



|

Slika9: *o]i P vi }e0}v Ui Jv] v] epues A

v T 1}u% 3] Jov}e3] Po <]
Uat 5 @Bs= A, (22
odnosno
5= (23
A, i e*0]i P vi }eo}v U % E }*3 0 1}u%o}v \

} JA u} % E I} A * %0 } U V ingegfalas(Slkd 4) Kod
definiranja izraza zal, dijagram / 5 se pojednostavljuje na trokut i
parabolupozitivnih predznakaa ovisno o osnim rasponintaamo dva

16



Ol | X <.5=.g=Lprimjenjuje se kombinacija 7&kolikoje .5
B.¢(.5 Z.gili .5 Y.g), tada primjenjujemo kombinacijidf. Razlog
Stu I S i1 “§}eop ip | .5 B.gmaksimalnavrijednost
momenta / ;ne nalazi na istom mjestu gdje i vrijednost momerita

Za .5= .g= L vrijedi

a®6A; _ 59k 24
Ua= 2 € &2 @) 2 €62 q=-p25 @
aza.sB.g
w 5 ASA _a@A>A; _ ARA + A 2
o=, $—= & OA>A @ A>A A>A)]' =3
Za Bcvrijedi
A@ A o AG
%S_T/ACE(_ ®A>A %4_—7 ®A>A’6)] (26)
e e0M i | .53 .g=L seizraz (26) svodi ﬁ%.APreostale dvije
reakcije se definiraju putem superpozidigvrijedi
#=H#at 5 GHP (27)
%= %a+ 5 G (28

17



3. EKSPERIMENT

3.1. Ulazni podaci i oprema

WE} o u e0o]i P vi }eo0}v S S]] v}& VP eu
u} ] %p3 u le% EJu vd P i eu} ¢ eopi]o]
Ju}Pp Akbptrolirano vertikalno pomicanje (slijeganje) te daju
vrijednosti reakcije (vidi Slike 11 i 12)*%0]S v] oatjnwidani

PE v] v}e [WERN %}% E VIR %ImmriH =~
4,70mm ukupne duljine 120 cm. Na eksperimentalnom postavu
vidimo sa svake strane prepustduline 5 cm (Slika 10) Zbog
jednostavnosti, utjecaj prepusta je zanemar&n e i OMI M HOi]v
gredeiznosi 110 cms P vi u v}euv}l vi u JIA Rases
9,81 m/Q i dijelijenjem tog rezultata sukupnom duljinomv}e U

}JA v i Ao «3]3= %21@u’'N/mm.

Slikal0: Eksperimentalni postav

18



Slikall: Lijevi oslonac s uricom za mjerenje slijeganja preciznosti 0.01
milimetara




3.2. Testiranje oslonaca
Prije samog pokusprovedena suestiranja oslonaca A BiC€ v v

et ]JE I8v} v l}e0o}v  %}e3 Aoi v] ps 1] § 1]v
WEJuli v i Vi]Z}A Vv % E ajdi] BSodstapanjpesu} v
seA JviwetalaO-fAi9uU 3}l ol i i Iv3v]i v %g& ]I v
u potpunosti i zanemarili iz daljnjin analiza. Rezultati testiranja
oslonaca dani su na Slici 13.

DSLONAC A

UTEG [N)]  MJERENJE [N]  JGRESKA [%)
1 1,1 9,09
2 2,1 4,76
3 3,1 3,23
4 42 4,76
5 5,2 3,85
& 6,3 4,76
7 74 5,41
8 8,2 2,44
g 9,3 3,23
10 10,4 3,85

DSLONAC B

UTEG [N)]  MJERENJE [N]  JGRESKA [%)
1 1 0,00
2 2 0,00
3 3 0,00
4 42 4,76
5 5,1 1,96
& 6,1 1,64
7 7,2 2,78
8 8,2 2,44
g 9,3 3,23
10 10,4 3,85

DSLONAC C

UTEG [N]]  MIERENJE [N]
1 0,3
2 0,8
3 13
4 1,8
5 2,1
B 2,6
7 3
8 34
g 4
10 4,1

Slikal3: Testiranje oslonaca

20



33.Di E vi & 1]1i } Ao *3]8 & 1]v

h eo0i u I}E lpsmdo EJd]]i p o T i Alkoje se]
javijaju uslijed} %8 & Awi *3]3}u 3SgiddelquPostupak smo
ponovilidva putaito kada jes= .g= LI .5> .

Za.s=.gA > A fifiu }JAV ey s0i E | i
4o.5.=-3,AN (29
4.5 =-4,7N. (30)

Za .5> .g 1. .5=70cmi.g=40 cmizmjereno je

bo.5.=-4,1N (31)

4,,.5.=-4,6N. (32

h} eop i ul}&@ AE]i ]3] @ Av}s 1T A ES3]l ov]Z

do.5- E4,.5. Edy;5. L 3L MRgp (33

gdje je .apL .5 E.g Et.5= 120 mm ukupna duljina grede koja
Hloipg pi ] A % E %yASH Wod]eSIP UMD[EGS |

} E v APVIiuPE uil « } @ 18] pul@sv 3§ 1]
11,04 N.

e sop il .53.gJu u} sJu SE] V UL AL%, i

Pod tom pretpostavkom izmjerene vrijednosti (29) i (30) mogu se
HAES]8] pn ~TisUEII Ji | @} iiXAi EX <} “8} %o
Slika 13, te reakcije su QilX7 E A]* } @& ov]Z AE]i v}e§
HeAliju} A I] }eo}v %o}l Tpi @& | Jip I1}i i |1
njezine realne vrijednosti, dolazimo do zbroja reakcija koji je jednak

21



iiXin EX d IA AE]i v}ed e } 0] V} %}l0o % =« Jlui
§ 1]v P @=11.04N.

S druge strane, u teorijskom modelu nismo uzeli u obzir prepuste pa je
Ulp%v § 1lv PE UBNuMB.YEig; A iiXiT EU “8} p
odnosu na vrijednoss prepustima predstavlja odstupanje od 9%.

d YE]iel] u} ol ¢Ju SEJ=vP®& w~]v I 1} i 3§}

} i “viv}p li o}AJu 1X8 ] IXAU i AE]i v}e3] E
(oL ,LUm
4o.5.=1.90N (34
4,.5.=6.32N (39
“S§}U pl @A 84, U Y 1JA VY @ T @Y E 1]i i v
EX Kv} “8} SE % @E]Juli 8181 i 1v 8v} } «8pu%o Vi

odnosu na izmjerene reakcije (29) i (30). Radi se o odstupanju koje se
Vv U}l % E]%]e 3] 1 v u E]AEVR®E'E Wspesv} v Jo
69 [}o]l} ]liv}e] & 10]l p plp%v}i 8 1]v] PE X

[T 8}P « u}l 1T loip ]8]I 1} op }eo} vzaistanaséhe E]u \
% E pl 0] plp%ogrneded 1]wd Vi]Z}IA u pe} v E %
1% 3 E vi v } P}A E 3§ }@kisljpganjd< ¢ 'S} |

A @& v]i Jo} E v}U «0]i P vi }eo}v ull  }A
vrijednosti reakcija u osloncima, ali njihov zbroj i dalje zadovoljava

E Av}3s Tp A ES]l ov]Zz <Jo U } viev} i v Ty
pretpostavljamo da prilikom gstavljanja grede na oslonce svi oslonci

vlepg o T o] v J*3}u % @E A pu “8} i 1 %E A} IA
}Jeo}v X E Ju U Ju }e0o}v ] v]ep « AE“ v} %} E A\
] I i 0}A vi A viel}P }%3 &E vi e IE]A]S]U

reakcijana u osloncima.
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Kako bi potvrdili ovakvu pretpostavku, prvo smo definirali pravac

Jiu p }eolv ] U %E] up 3] }eolv]v ulE ip
visini. Ukoliko se oslonac B nalazi na tom pravcu, svi oslonci su
poravnati i tada govorimo o nejedhkom slijeganju (Slika 1.b)) koje

]%0 | v E 1po3]E 3] IEJAo0i vi u PE I }JP «0]i
v 01] v 3}u %@E A plv P}A}E]Ju} } 1 IE]JAo0i v
iX e I}i U TI}i &}y3}ic“vivip Jiopg iXidU E I

odsl]li P vi p *AJu }eo}v Ju X D} + olijggdiémi 3]
oslonca Bprema dole)smanijuje reakcijé $}P }eo}lv U %}A A
se rubne reakcije, odnosn#; i %. d }@E]islJu u} o}u u}l + o
pokazati da slijeganjem oslonca B u iznosy= 1.33 mm dolazi do
reakcija u osloncima

4o =2.95N (36)
4,=4.22N (37
“$} i Iv 8v} o]l Jiui E v]u AE]i v}edJu ~i6e ]
} 1] E E |]i ~ioe] ~i6+*} I[]JA v} u}E ip 18] v
kod teorijskogu} o v]i pl & p }I]JE pdi i % E %o

usporedbom rezultata (34) i (35) s (36) i (37) vidljivo je koliko je veliki
utjecaj na vrijednosti reakcija ima relativno malo slijeganje. Tako malo
odstupanje oslonca B od pravca koji spaja oslonce AE0} *u} § “I}
U}Po] % EJuli 3]8] o E]o]l}u JIA} vi 1% E]Ju vs

3.4. Mjerenje reakcija od slijeganja

A Y I]1E}u u} v e uju %} SIg le% E]Ju vs }

v EAviu PE lu ] & I1]1i } Ao 3] s1]vU %

c§ E N VHO]E 0] su} I} ui Evi E | ]i Ao 3

%} 3v} eo0]i P vi X d} su} p Jv]o] | oedhavijamdE vi i
i} %} Sv v E Av}e3] PE .:B“©} ] 1 eop i
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~oli P vi }eo}v ] eu} ui EJo] A .%owE U % E
A fii uU 1 3]u ]sE70 omi. d= 40.Mjerili smo reakcije

u osloncima A i B zmkremente slijeganja od 0.5 mm. Kada je
dosegnuta vrijednost od 2.5 mm, postupak smo ponovili unazad kako

] % E}Ai EJo] i 0] %}v “ vi PE 0 *S] v} ] <2
slijeganja sve reakcije na kraju vratiti u nulu. Rezultati tih mjerenja
prikaz v] egd W eOI u %}Po Aoip P i i pi v}

usporedba s rezultatima teorijskog modela.

4. USPOREDBA EKSPERIMENTALNIH | TEORIJSKIH REZULTA

he% }E E Ipos 8 ui E vi « 3 }JE]icllu % E ]I
ulazne podatke i dobivene izmzteorijskom analizom kao i sva
ui @ vi p o }E S}E]ipU JIAE*“ v i pl %}Iu} %

ExcelX he%}E JA v ep Jlui Ev ] 8§ }E]i*l AE
prilikom slijeganja oslonaca A i B, a odstupanja su prikazana u obliku
E o $]Av PE “I X

4.1. Slijeganje oslonca A

Uspoedba eksperimentalnihrezultata i teorijskin predikcija za

«0]i P vi }eo}v U v i § o] v} ws="glehaid | -ec
Nol 110 1 sgppg i

} JA v] & Tpos 3] % E]| mnaglikema] 1PidE6 (4 19 i 19,

Pi o u}l Al i 8] % E}%}E ]}v ov}ed e0]i P vi |
%}i ]Jv]u }eo}v Ju X d }E]Ji}u i } I1JA v} }JA
linearnc 0 *S] v} %o}v “ vi I} 1} i P & | ]i }eo
AE]i Vv}ed % E] v VApQuveiM PP +0]i ] % <A
Kod rezultata eksperimenta se vide odstupafja* AE*“ v} o]v EV)
%}v “ vi ~A] ] 2ol ifi] i6e I}i eop ] oi % E]Z,
% E Jivied ui Ev }%E u ] v e AE"“ v}ed] pn « ulu

h} oi]Ap v “3} A } o8u% Vi 1% EJu v3 p } v}e
V o]ig p% E A} v }eo}v u X K *3u% vi ep ]} 1]+
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leo}v 1}i e %}l 1 0 A p v %E ]ivied }eol}v
}eo}v X E 720]]1i6 u}l « p} 1811} bkopeaii P vi
> g silad, }el i E &1 | | e0]i P vi }eo0}v

vrijednost od 1,5 mm, a do tada je sila jednaka nuli. To ukazuje na
PE “Ip ui & vi 1 i v ulPpu *0]i P vi }e0}v
silom u osloncu.

L1=12 = 55cm
RA [N] RB [N]
AA [mm] [ TEORUSKI]  EKSP.  JREL. GRESKA [%] |TEORUSKI| EKSP. |REL. GRESKA [%]
0 0 0 0,00 0 0 0,00
0,5 0,2 0,3 33,33 0,4 0,4 0,00
1 0,4 0,6 33,33 0,81 0,7 -15,71
1,5 0,61 0,8 23,75 1,21 1,3 6,92
2 0,81 1,1 26,36 1,62 1,6 1,25
2,5 1,01 1,4 27,86 2,02 2,1 3,81
2 0,81 1,1 26,36 1,62 1,7 4,71
1,5 0,61 0,8 23,75 1,21 1,3 6,92
1 0,4 0,5 20,00 0,81 0,7 15,71
0,5 0,2 0,3 33,33 0,4 0,4 0,00
0 0 0 0,00 0 0 0,00

Slikal4: Usporedbaeksperimentalnih i teorijskitezultata |

slijeganja oslonca Radaje .5= .4
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1,6

1.4
1,2
1
Z o8
g 0,6
0,4
0,2
0
0 0,5 1 1,5 2 2,5 2 1,5 1 0,5 0
SLIJEGANJE OSLONCA A [mm] za L1 = L2
s TEORUSKI MODEL s EKSPERIMENT
Slikals: "E (] | pe*%}E |¢% E]Ju vS ov ] S }E]]
reakcije4o | eopn i c0]i P vi }e0}vg=.¢l i
2,5
2
1,5
=z
2
0,5
0
0 0,5 1 15 2 2,5 2 15 1 0,5 0
SLIJEGANJE OSLONCA A [mm] za L1 =12
e TEORUSKI MODEL s EKSPERIMENT
Slikale: "& (] | He%}CE le% E]Ju vS ov | § }E]I

reakcije4, I sop i *0]i P vi }eo}vs=.gl i
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1= 70cm
L2 = 40cm
RA [N] RB [N]
AA [mm] | TEORIJSKI EKSP. REL. GRESKA [%] | TEORISKI] EKSP. | REL. GRESKA [%)]
0 0 0 0,00 0 0 0,00
0,5 0,12 0,2 40,00 0,34 0 #D1J/0!
1 0,25 0,4 37,50 0,69 0 #D1J/0!
1,5 0,37 0,5 26,00 1,03 1 -3,00
2 0,5 1 50,00 1,37 1,5 8,67
1,5 0,37 0,5 26,00 1,03 1,1 6,36
1 0,25 0,3 16,67 0,69 0,7 1,43
0,5 0,12 0,1 -20,00 0,34 0,2 -70,00
0 0 0 0,00 0 0 0,00
Slikal7W he %o} E le% E]Ju vS ov]Z ] S }E]i*l]Z
slijeganja oslonca A kada jg,> . ¢
1.2
1
0,8
z
p= 0,6
[ =
0,4
0,2 .
o \
0 0,5 1 1,5 2 1,5 1 0,5 0
SLIJEGANJE OSLONCA A [mm] zaL1>12
s TEORUSKI MODEL =~ s EKSPERIMENT
Slikal8: '"& (] | He*% }E le% E]Ju vS ov ] S }&E]i
reakcijedo | eop i c0]i P vi }e0o}vus> 4l i
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Slikal®: '"E (] | He*%)E l+% EJu v& ov | & }E]I
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4.2. Slijeganje oslonca B
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oslonca B i obratno.
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Slika20: Usporedbaeksperimentalnih i teorijskitezultatal <o p i
slijeganja oslonca B kaie .5= .4
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slijeganja oslonca B kada jg> . 4

30
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U radu je provedena teorijska i eksperimentalna analiza kontinuiranog
PE Vv}P v}e X E i% E]i ep JIA v] ]JIE 1] %}u}
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reakcije koje su posljedica krivljenja osi grede.

U svrhu validacije teoriskog modela proesé je serija
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vrijednosti reakcija koje se u osloncima javljaju prilikom slijeganja.
Teorijske predikcije su pokazale }A}oi A ip g 8} vied p peo%o!
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to pretpostavlja teorija.
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dimenzije konstrukcije. Kada vrijediY Y} slijeganje je zanemarivo
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manji U5 a samim time jeitjecaj slijeganja na reakcije u osloncima
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